POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2025/2026

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Inzynieria i Zarzadzanie Produkcja Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: stacjonarne Kod kierunku: liZP
Stopien studiéw: |

Specjalnosci: Inzynieria jakosci w produkcji zautomatyzowanej,Zréwnowazona i inteligentna produkcja,Komputerowo
wspomagane wytwarzanie

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Maszynoznawstwo z teoriag mechanizméw i maszyn

NAZWA PRZEDMIOTU

Mechanical engineering with the theory of mechanisms and machines
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU WM IIZP oIS B10 25/26
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty podstawowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 3.00

SEMESTRY 3

2 RoODzAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
3 15 15 15 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Opanowanie zasad budowy i modelowania maszyn i mechanizmow.

Kod archiwizacji:
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Znajomos$é algebry, podstaw rachunku rézniczkowego i macierzowego.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student zna i rozumie w zaawansowanym stopniu zasady budowy maszyn i urzadzen technolo-
gicznych z uwzglednieniem zasad mechaniki, teorii mechanizméw, mechaniki pltynéw, termodynamiki oraz
zastosowaniem odpowiednich napedéw i elementéw automatyki przemystowej. Zna i rozumie réwniez teorie
dotyczaca eksploatacji i niezawodnosci maszyn.

EK2 Umiejetnosci Student potrafi planowaé i przeprowadzaé¢ eksperymenty w warunkach nie w pelni przewidy-
walnych, w tym pomiary i symulacje komputerowe w zakresie podstawowych zjawisk fizycznych wykorzysta-
nych w konstrukeji maszyn i procesach produkeyjnych, interpretowaé uzyskane wyniki i formutowaé wnioski.

EK3 Umiejetnosci Student potrafi wykorzystaé¢ zdobyta wiedze matematyczna do formutowania i rozwigzywania
ztozonych i nietypowych zadan inzynierskich w zakresie analizy zjawisk fizycznych, konstrukcji elementow,
maszyn i urzadzen, proceséw produkcyjnych oraz probleméw badawczych w oparciu o metody analityczne,
symulacyjne oraz eksperymentalne.

EK4 Kompetencje spoleczne Student jest gotow do wspolpracy w zespole jako jego czlonek lub lider grupy lub
osoba inspirujaca innowacyjne rozwiazania.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Wi Podzial, podstawy budowy, kryteria ocen i parametry techniczne maszyn. 2
Przeglad konstrukcji maszyn transportu bliskiego. Przyktady podstawowych

W2 A .. o 2
obliczen kinematyki i dynamiki maszyn.

W3 Struktura mechanizméw. Ruchliwo$é mechanizméw. Analiza i synteza 9
strukturalna.

W4 Kinematyka mechanizméw plaskich i przestrzennych. Zadanie proste i odwrotne 3
kinematyki.

W5 Dynamika mechanizméw. Sity dzialajace na ogniwa mechanizmoéow. Kinetostatyka 4
mechanizméw.

W6 Wybrane metody syntezy mechanizméow. 2

LABORATORIUM

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

L1 Sprzegla w budowie maszyn, badanie przelozenia sprzegta Cardana. 2
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LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L2 Osprzety koparek, pomiar przemieszczeni liniowych i katowych ogniw osprzetu 9
podsiebiernego.
L3 Montaz i badanie funkcjonalnosci podstawowych uktadéw pneumatycznych. 2
L4 Dzwignice pomiar parametréw roboczych. 2
L5 Badanie parametrow roboczych przeno$nikéw stosowanych w transporcie bliskim. 2
L6 Odcigzenie i wyréwnowazenie w maszynach, pomiar bledu wyréwnowazenia 9
statycznego czworoboku przegubowego.
L7 Odrabianie i zaliczanie zalegtych laboratoriow. 3
CWICZENIA
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
c1 Obliczanie parametréw technicznych maszyn. Przeplyw energii w maszynach, 3
wyznaczanie ich sprawnosci.
C2 Analiza strukturalna mechanizmow. 2
C3 Kinematyka mechanizmoéw ptaskich. 5
C4 Kinetostatyka mechanizméw ptaskich. 5

N1
N2
N3
N4
N5

NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

Wyktady

Prezentacje multimedialne

Zadania tablicowe

Laboratoria

Konsultacje
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 45
Konsultacje przedmiotowe 5
Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wynikow 5
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 5
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 75
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 3.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwium
F2 Odpowiedz ustna

F3 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

OCENA PODSUMOWUJACA

P2 Srednia wazona ocen formujacych

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

‘W1 Obecnosé¢ i wykonanie sprawozdan z ¢wiczen laboratoryjnych

‘W2 Koniecznosé uzyskania oceny pozytywnej z kazdego efektu ksztalcenia

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 Student nie spelnia ponizszych wymagan.

NA OCENE 3.0 Student w zakresie 50 % - 60 % -"-
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NA OCENE 3.5 Student w zakresie 61 % - 70 % -"-
NA OCENE 4.0 Student w zakresie 71 % - 80 % -"-
NA OCENE 4.5 Student w zakresie 81 % - 80 % -"-
Student w zakresie 91 % - 100 % zna i rozumie w zaawansowanym stopniu
zasady budowy maszyn i urzadzeil technologicznych z uwzglednieniem zasad
NA OCENE 5.0 mechaniki, teorii mechanizmoéw, mechaniki ptynéw, termodynamiki oraz
zastosowaniem odpowiednich napedéw i elementéow automatyki przemystowe;j.
Zna i rozumie réwniez teorie dotyczaca eksploatacji i niezawodno$ci maszyn.
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 Student nie spelnia ponizszych wymagan.
NA OCENE 3.0 Student w zakresie 50 % - 60 % -"-
NA OCENE 3.5 Student w zakresie 61 % - 70 % -"-
NA OCENE 4.0 Student w zakresie 71 % - 80 % -"-
NA OCENE 4.5 Student w zakresie 81 % - 90 % -"-
Student w zakresie 91 % - 100 % potrafi planowaé i przeprowadzaé¢ eksperymenty
w warunkach nie w pelni przewidywalnych, w tym pomiary i symulacje
NA OCENE 5.0 komputerowe w zakresie podstawowych zjawisk fizycznych wykorzystanych
w konstrukeji maszyn i procesach produkeyjnych, interpretowaé uzyskane wyniki
i formutowaé¢ wnioski.
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 Student nie spelnia ponizszych wymagan.
NA OCENE 3.0 Student w zakresie 50 % - 60 % -"-
NA OCENE 3.5 Student w zakresie 61 % - 70 % -"-
NA OCENE 4.0 Student w zakresie 71 % - 80 % -"-
NA OCENE 4.5 Student w zakresie 81 % - 90 % -"-
Student w zakresie 91 % - 100 % potrafi wykorzystaé¢ zdobyta wiedze
matematyczna do formutowania i rozwiazywania ztozonych i nietypowych zadan
NA OCENE 5.0 inzynierskich w zakresie analizy zjawisk fizycznych, konstrukcji elementow,
maszyn i urzadzen, procesow produkcyjnych oraz probleméw badawczych
w oparciu o metody analityczne, symulacyjne oraz eksperymentalne.
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 Student nie spelnia ponizszych wymagan.
NA OCENE 3.0 Student w zakresie 50% - 60% -"-
NA OCENE 3.5 Student w zakresie 61 % - 70 % -"-
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NA OCENE 4.0 Student w zakresie 71 % - 80 % -"-
NA OCENE 4.5 Student w zakresie 81 % - 90 % -"-

Student w zakresie 91 % - 100 % jest gotow do wspolpracy w zespole jako jego
NA OCENE 5.0 . . O . . . .

cztonek lub lider grupy lub osoba inspirujaca innowacyjne rozwiazania.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT PO SZCZEGOL,O_ CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
W1 W2 W3 W4
W5 W6 L1 L2
M1 WO05
EK1 ~ W0 Cel 1 L3 L4 L5 L6 L7 N1 N2 N3 N4 N5 F1 F2 F3 P2
C1C2C3C4
W1 W2 W3 W4
W5 W6 L1 L2
M1 U04
EK2 _ Cel 1 L3 L4 L5 L6 L7 N1 N2 N3 N4 N5 F1 F2 F3 P2
C1C2C3C4
W1 W2 W3 W4
W5 W6 L1 L2
M1
EK3 _U05 Cel 1 L3 L4 L5 L6 L7 N1 N2 N3 N4 N5 F1 F2 F3 P2
C1C2C3C4
W1 W2 W3 W4
W5 W6 L1 L2
M1l K
EK4 K03 Cel 1 L3 L4 L5 L6 L7 N1 N2 N3 N4 N5 F1 F2 F3 P2
C1C2C3C4

11

LITERATURA PODSTAWOWA

WYKAZ LITERATURY

[1 ] Morecki A., Knapczyk J., Kedzior K. — Teoria mechanizmdw i maszyn, Warszawa, 2002, WNT

[2 ]] Felis J., Jaworowski H., Cieslik J. — Analiza mechanizméw, Krakow, 2004, Uczelniane Wydawnictwa
Naukowo-Dydaktyczne

[3 | W. Bialy — Podstawy maszynoznawstwa, Warszawa, 2017, PWN
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LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 | Knapczyk J., Morecki A. — Podstawy robotyki- teoria i elementy manipulatoréw i robotéw, Warszawa, 1993,
WNT

[2 | Fraczek J., Wojtyra M. — Kinematyka uktadow wielocztonowych, Warszawa, 2008, WNT

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr hab. inz., prof. PK Grzegorz, Jozef Tora (kontakt: grzegorz.tora@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

=

Dr hab. inz. prof. PK Grzegorz Tora (kontakt: grzegorz.tora@pk.edu.pl)
Dr inz. Artur Gawlik (kontakt: artur.gawlik@pk.edu.pl)
Dr inz. Pawel Walczak (kontakt: pawel.walczak@pk.edu.pl)

Mgr inz. Damian Brewczynski (kontakt: damian.brewczynski®@pk.edu.pl)

3
5
(]
7 Mgr inz. Artur Guzowski (kontakt: artur.guzowski@pk.edu.pl)
8 Dr inz. Piotr Pajak (kontakt: piotr.pajak@pk.edu.pl)

9

Mgr inz. Witold Trzaska (kontakt: witold.trzaska@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy osob prowadzacych przedmiot)
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