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KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2025/2026

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Automatyka i Robotyka Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: stacjonarne Kod kierunku: A
Stopien studiéw: |

Specjalnosci: Technologie informacyjne w systemach produkcyjnych,Automatyzacja systeméw wytwarzania,Automatyka
systeméw konwersji energii,Sterowanie i monitoring maszyn i urzadzen

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Teoria mechanizméw i maszyn

NAZWA PRZEDMIOTU

Theory of mechanisms and machines
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU WM AIR oIS B12 25/26
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty podstawowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 3.00

SEMESTRY 2

2 RoODzAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
2 14 0 14 0 14 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Opanowanie zasad budowy i modelowania maszyn i mechanizmow.

Kod archiwizacji:
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Znajomo$é podstaw algebry, rachunku rézniczkowego i macierzowego.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student zna i rozumie w zaawansowanym stopniu zagadnienia statyki, kinematyki oraz dynamiki
robotéw i innych uktadéw mechanicznych.

EK2 Wiedza Student zna i rozumie w zaawansowanym stopniu zasady i metody komputerowego wspomagania
projektowania i obliczen inzynierskich w dyscyplinach inzynieria mechaniczna oraz automatyka, elektronika,
elektrotechnika i technologie kosmiczne.

EK3 Umiejetnosci Student potrafi przeanalizowaé dzialanie systemu lub procesu i mozliwosé jego optymaliza-
cji, poprzez wprowadzenie nowoczesnych rozwigzan technicznych, dobra¢ podstawowe narzedzia analityczne,
programowe i fizyczne do rozwiazania zadania inzynierskiego charakterystycznego dla inzynierii mechanicznej.

EK4 Kompetencje spoleczne Student jest gotow do stalego poglebiania wiedzy i podnoszenia kwalifikacji za-
wodowych, pozwalajacych na rozwiazywanie probleméw poznawczych i praktycznych, kierowania sie zasada-
mi i przepisami dotyczacymi ochrony wtlasnosci intelektualnej, odpowiedzialnego pelnienia rél zawodowych,
w tym: przestrzegania zasad etyki zawodowej i wymagania tego od innych oraz dbatosci o dorobek i tradycje
zawodu.

6 TRESCI PROGRAMOWE

PROJEKT
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Tworzenie schematéw kinematycznych rzeczywistych mechanizméw. Analiza
P1 strukturalna mechanizméw ptlaskich oraz manipulatoréw réwnolegtych. Ruchliwosé 4
mechanizméw.
P2 Kinematyka mechanizméw plaskich i przestrzennych manipulatoréw réwnoleglych. 6
Wyznaczanie parametréw ruchu ogniw i wybranych punktéw ogniw.
P3 Kinetostatyka mechanizméw ptaskich. Wyznaczanie sit reakcji i obciazen napedéw. 4
WYKELAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Struktura mechanizméw. Stopnie swobody, wiezy i klasyfikacja par
W1 . s L 3
kinematycznych. Ruchliwo$é mechanizmoéw.
W2 Kinematyka mechanizméw. Zadanie proste i odwrotne kinematyki mechanizmoéw. 4
Tor, trajektoria, chwilowy érodek obrotu, chwilowa o§ obrotu.
W3 Kinematyka manipulatorow Stewarta, Delta, Scara. 2
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WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W4 Sity dzialajace na ogniwa mechanizméw. Redukcja momentéw do osi napedow. 2
. Kinetostatyka mechanizmoéw. Odwrotne zadanie dynamiki. Wyznaczanie
W5 L . . NN L . 3
obciagzen reakcyjnych w parach kinematycznych mechanizméw i obciazeri napedow.
LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Montaz i badanie funkcjonalnosci podstawowych uktadéw pneumatycznych. 2
L2 Badanie powtarzalnosci przemieszczenn manipulatoréw pneumatycznych. 2
L3 Pomiar parametréow roboczych mechanizmu dzwignicy. 2
L4 Pomiar przemieszczen liniowych i katowych ogniw mechanizmu koparki. 3
L5 Odciazanie i wyréwnowazenie czworoboku przegubowego. 2
L6 Badanie pozycjonowania i orientacji cztonu roboczego manipulatora réwnolegtego. 3

N1
N2
N3
N4
N5

NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

Wyktady

Prezentacje multimedialne

Zadania tablicowe

Laboratoria

Konsultacje
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 42
Konsultacje przedmiotowe 5
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 8

Opracowanie wynikow 5

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 15
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 75
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 3.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Przygotowanie projektu
F2 Odpowiedz ustna

F3 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

OCENA PODSUMOWUJACA

P2 Srednia wazona ocen formujacych

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

‘W1 Obecnosé¢ i wykonanie sprawozdan z ¢wiczen laboratoryjnych
‘W2 Obecno$é i wykonanie projektow

‘W3 Koniecznosé uzyskania oceny pozytywnej z kazdego efektu ksztalcenia

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 Student nie spelnia ponizszych wymagan.
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NA OCENE 3.0 Student w zakresie 50 % - 60 % -"-
NA OCENE 3.5 Student w zakresie 61 % - 70 % -"-
NA OCENE 4.0 Student w zakresie 71 % - 80 % -"-
NA OCENE 4.5 Student w zakresie 81 % - 80 % -"-
Student w zakresie 91 % - 100 % zna i rozumie w zaawansowanym stopniu
NA OCENE 5.0 zagadnienia statyki, kinematyki oraz dynamiki robotéw i innych uktadéow
mechanicznych.
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 Student nie spelnia ponizszych wymagan.
NA OCENE 3.0 Student w zakresie 50 % - 60 % -"-
NA OCENE 3.5 Student w zakresie 61 % - 70 % -"-
NA OCENE 4.0 Student w zakresie 71 % - 80 % -"-
NA OCENE 4.5 Student w zakresie 81 % - 90 % -"-
Student w zakresie 91 % - 100 % zna i rozumie w zaawansowanym stopniu
zasady 1 metody komputerowego wspomagania projektowania i obliczen
NA OCENE 5.0 .. . . o .
inzynierskich w dyscyplinach inzynieria mechaniczna oraz automatyka,
elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne.
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 Student nie spelnia ponizszych wymagan.
NA OCENE 3.0 Student w zakresie 50 % - 60 % -"-
NA OCENE 3.5 Student w zakresie 61 % - 70 % -"-
NA OCENE 4.0 Student w zakresie 71 % - 80 % -"-
NA OCENE 4.5 Student w zakresie 81 % - 90 % -"-
Student w zakresie 91 % - 100 % potrafi przeanalizowaé dzialanie systemu lub
procesu i mozliwos$é jego optymalizacji, poprzez wprowadzenie nowoczesnych
NA OCENE 5.0 rozwigzan technicznych, dobraé¢ podstawowe narzedzia analityczne, programowe
i fizyczne do rozwiazania zadania inzynierskiego charakterystycznego dla
inzynierii mechanicznej.
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 Student nie spelnia ponizszych wymagan.
NA OCENE 3.0 Student w zakresie 50% - 60% -"-
NA OCENE 3.5 Student w zakresie 61 % - 70 % -"-
NA OCENE 4.0 Student w zakresie 71 % - 80 % -"-
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NA OCENE 4.5 Student w zakresie 81 % - 90 % -"-
Student w zakresie 91 % - 100 % jest gotow do stalego poglebiania wiedzy
i podnoszenia kwalifikacji zawodowych, pozwalajacych na rozwigzywanie
NA OCENE 5.0 probleméw poznawczych i praktycznych, kierowania sie zasadami i przepisami

dotyczacymi ochrony wtasnosci intelektualnej, odpowiedzialnego pelnienia rol
zawodowych, w tym: przestrzegania zasad etyki zawodowej i wymagania tego od
innych oraz dbaltosci o dorobek i tradycje zawodu

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT DO SZOZEGOLO- CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
o nEnw
EK1 AiR-1-W02 Cel 1 N1 N2 N3 N4 N5 F1 F2 F3 P2
. L1 L2L3L4L5
AiR-1-W06
L6
P1 P2 P3 W1
. W2 W3 W4 W5
EK2 AiR-1-W04 Cel 1 L1 L2 L3 LA L5 N1 N2 N3 N4 N5 F1 F2 F3 P2
L6
P1 P2 P3 W1
. W2 W3 W4 W5
EK3 AiR-1-U3 Cel 1 L1L2 L3 L4 L5 N1 N2 N3 N4 N5 F1 F2 F3 P2
L6
P1 P2 P3 W1
. W2 W3 W4 W5
EK4 AiR-1-S2 Cel 1 L1L2 L3 L4 L5 N1 N2 N3 N4 N5 F1 F2 F3 P2
L6

11

LITERATURA PODSTAWOWA

WYKAZ LITERATURY

[1 | Morecki A., Knapczyk J., Kedzior K. — Teoria mechanizmdw i maszyn, Warszawa, 2002, WNT

[2 ] ] Felis J., Jaworowski H., Cieslik J. — Analiza mechanizmdéw, Krakéw, 2004, Uczelniane Wydawnictwa
Naukowo-Dydaktyczne

[3 | Gronowicz A. — Podstawy analizy uktadéw kinematycznych, Wroctaw, 2003, OWPW
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LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 | Knapczyk J., Morecki A. — Podstawy robotyki- teoria i elementy manipulatoréw i robotéw, Warszawa, 1993,
WNT

[2 | Fraczek J., Wojtyra M. — Kinematyka uktadéw wielocztonowych, Warszawa, 2008, WNT

LITERATURA DODATKOWA

[1 | Uicker, Pennock, Shigley — Thery of Machines and Mechanisms, New York Oxford, 2011, Oxford University
Press

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr hab. inz., prof. PK Grzegorz, Jozef Tora (kontakt: grzegorz.tora@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 Dr hab. inz. prof. PK Grzegorz Tora (kontakt: grzegorz.tora@pk.edu.pl)
Dr inz. Stefan Chwastek (kontakt: stefan.chwastek@pk.edu.pl)

Dr inz. Pawel Forys (kontakt: pawel.forys@pk.edu.pl)

Dr inz. Artur Gawlik (kontakt: artur.gawlik@pk.edu.pl)

Dr inz. Piotr Pajak (kontakt: piotr.pajak@pk.edu.pl)

Dr inz. Pawel Walczak (kontakt: pawel.walczak@pk.edu.pl)

Megr inz. Damian Brewczyniski (kontakt: damian.brewczynski@pk.edu.pl)

0 N o ok W oN

Megr inz. Artur Guzowski (kontakt: artur.guzowski@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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