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KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2025/2026

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Automatyka i Robotyka Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: stacjonarne Kod kierunku: A
Stopien studiéw: |

Specjalnosci: Sterowanie i monitoring maszyn i urzadzen

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Sterowanie w maszynach roboczych

NAZWA PRZEDMIOTU

Control in working machines
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU WM AIR oIS D4 25/26
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 2.00

SEMESTRY 6

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
6 14 0 14 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie studentow ze specyfika uktadéw sterowania stosowanych w maszynach roboczych.

Kod archiwizacji:
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI
1 Znajomo$é podstaw automatyki.

2 Znajomos$¢ budowy i dzialania napeddéw elektrycznych, hydraulicznych i pneumatycznych.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student opisuje strukture i wlasciwosci ukltadéw sterowania stosowanych w maszynach roboczych.

EK2 Wiedza Student ocenia wplyw rodzaju napedu na dynamike, precyzje dziatania i funkcjonalno$é¢ maszyn
mobilnych, dzwigowych i urzadzen transportu bliskiego.

EK3 Umiejetnosci Student wyznacza parametry charakteryzujace uktady sterowania maszyn, takie jak czas re-
gulacji, przeregulowanie, obciazenie elementéw uktadu napedowego.

EK4 Kompetencje spoleczne Student wspolpracuje w zespole oraz organizuje jego prace, a takze wykonuje
sprawozdania i raporty z pracy zespotu.

6 TRESCI PROGRAMOWE

LABORATORIUM

TEMATYKA ZAJEC LiczBA

Lp . B
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Przetestowanie analogowo - cyfrowego algorytmu pozycjonowania sitownika
L1 hydraulicznego w osprzecie koparki, ocena wptywu struktury i parametrow 2
regulatora na doktadnos$¢ pozycjonowania.

Opracowanie i przetestowanie analogowo - cyfrowego algorytmu pozycjonowania
L2 sitownika hydraulicznego w osprzecie koparki, ocena wptywu struktury 4
i parametréw regulatora na doktadnosé¢ pozycjonowania.

L3 Badanie pneumatycznego uktadu pozycjonowania z sitownikiem beztloczyskowym. 2

L4 Programowanie i badanie wlasnosci ukltadéw z napedami elektro mechanicznymi. 4

Monitorowanie stopnia zukosowania mostu jezdnego ukladnicy magazynowej,
L5 metody przeciwdziatania niekorzystnym skutkom przy wykorzystaniu funkcji 2
sterujacych praca silnikéw napedowych jazdy mostu.

WYKLAD

TEMATYKA ZAJEC LiczBa

Lp . .
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Wybrane elementy uktadéw automatyki w maszynach: elementy pneumatyczne,
w1 elementy hydrauliczne, elementy elektryczne. Standardowe i specjalizowane 4
jednostki napedowe.
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WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Sterowanie i regulacja analogowa i cyfrowa w maszynach: wykorzystywany sprzet

w2 o . o . 2
(przetworniki A/C, C/A itp., sterowniki), stosowane oprogramowanie.
Technika proporcjonalna w budowie hydraulicznych i pneumatycznych elementéw
i uktadow sterujacych. Budowa, zasada dzialania i charakterystyki precyzyjnych

W3 ) L o 2
zaworow sterowanych elektrohydraulicznie, sterowniki pneumatycznych
i hydraulicznych cztonéw wykonawczych.
Przyktady automatyzacji pracy maszyn mobilnych, uktady load-sensing, secondary

W4 control. Systemy wazaco-ostrzegawcze oraz systemy zabezpieczeri przed 2
przeciazeniem i utrata statecznosci.
Specyfika uktadow sterowania w urzadzeniach dzwigowych, przyktady sterowania

W5 . 4
w systemach transportu bliskiego.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktad

N2 Cwiczenia laboratoryjne

N3 Praca w grupach

N4 Konsultacje
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 28
Konsultacje przedmiotowe 2
Egzaminy i zaliczenia w sesji 1

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 8
Opracowanie wynikow 7
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 4
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 50
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY

Wymagania do zaliczenia przedmiotu: - pozytywne oceny z kazdego z sprawozdania z ¢wiczen laboratoryjnych, -
pozytywna ocena z testow z poszczegdlnych éwiczeri laboratoryjnych, - pozytywna ocena ze sprawdzianu z wykta-

dow.

OCENA FORMUJACA

F1 Ocena ze sprawozdan z ¢wiczen laboratoryjnych.
F2 Ocena ze sprawdzianoéw z ¢wiczen laboratoryjnych.

F3 Ocena z kolokwioéw z wyktadow.

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Ocena podsumowujaca jest srednig wazona ocen formujacych: 0,2*F1+0,6¥F2+0.2*¥F3

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 Student nie spelnia wymagai na ocene 3,0.

NA OCENE 3.0
i transportowych.

Min. 55% z: student rysuje schematy i omawia dziatanie uktadow sterowania
i komponentéw sktadowych stosowanych w maszynach mobilnych, dzwigowych
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Na

OCENE 3.5

Min. 64% z: student rysuje schematy i omawia dziatanie uktadow sterowania
i komponentow sktadowych stosowanych w maszynach mobilnych, dzwigowych
i transportowych.

Na

OCENE 4.0

Min. 73% z: student rysuje schematy i omawia dziatanie uktadow sterowania
i komponentow sktadowych stosowanych w maszynach mobilnych, dzwigowych
i transportowych.

Na

OCENE 4.5

Min. 82% z: student rysuje schematy i omawia dziatanie uktadow sterowania
i komponentéw sktadowych stosowanych w maszynach mobilnych, dzwigowych
i transportowych.

Na

OCENE 5.0

Min. 91% z: student rysuje schematy i omawia dziatanie uktadow sterowania
i komponentow sktadowych stosowanych w maszynach mobilnych, dzwigowych
i transportowych.

EFEKT KSZTALCENIA 2

Na

OCENE 2.0

Student nie spelnia wymagai na ocene 3,0.

Na

OCENE 3.0

Min. 55% z: student opisuje i charakteryzuje wlasnosci uktadow sterowania
z réznymi rodzajami napedéw, wskazuje typy rozwiazan predestynowanych do
zastosowania w konkretnych rodzajach maszyn roboczych.

Na

OCENE 3.5

Min. 64% z: student opisuje i charakteryzuje wlasnosci uktadéw sterowania
z réznymi rodzajami napedéw, wskazuje typy rozwigzan predestynowanych do
zastosowania w konkretnych rodzajach maszyn roboczych.

Na

OCENE 4.0

Min. 73% z: student opisuje i charakteryzuje wlasnosci uktadow sterowania
z réznymi rodzajami napeddéw, wskazuje typy rozwiazan predestynowanych do
zastosowania w konkretnych rodzajach maszyn roboczych.

Na

OCENE 4.5

Min. 82% z: student opisuje i charakteryzuje wlasnosci uktadow sterowania
z réznymi rodzajami napedéw, wskazuje typy rozwigzan predestynowanych do
zastosowania w konkretnych rodzajach maszyn roboczych.

Na

OCENE 5.0

Min. 91% z: student opisuje i charakteryzuje wlasnosci uktadow sterowania
z réznymi rodzajami napeddéw, wskazuje typy rozwigzan predestynowanych do
zastosowania w konkretnych rodzajach maszyn roboczych.

EFEKT KSZTALCENIA 3

Na

OCENE 2.0

Student nie spelnia wymagai na ocene 3,0.

Na

OCENE 3.0

Min. 55% z: student dobiera parametry testowanych ukladow, wykonuje pomiary
wielkosci okreslajacych ich dzialanie, analizuje i oceni wlasciwosci badanych
uktadéw sterowania.

Na

OCENE 3.5

Min. 64% z: student dobiera parametry testowanych ukladéw, wykonuje pomiary
wielkosci okresdlajacych ich dziatanie, analizuje i oceni wtasciwosci badanych
uktadéw sterowania.

Na

OCENE 4.0

Min. 73% z: student dobiera parametry testowanych ukladow, wykonuje pomiary
wielkosci okreslajacych ich dzialanie, analizuje i oceni wlasciwosci badanych
uktadéw sterowania.
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Min. 82% z: student dobiera parametry testowanych ukladow, wykonuje pomiary

NA OCENE 4.5 wielkosci okreslajacych ich dziatanie, analizuje i oceni wlasciwosci badanych
uktadéw sterowania.
Min. 91% z: student dobiera parametry testowanych ukladow, wykonuje pomiary

NA OCENE 5.0 wielkosci okreslajacych ich dzialanie, analizuje i oceni wlasciwosci badanych
uktadéw sterowania.

EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 2.0 Student nie spelnia wymagan na ocene 3,0.

NA OCENE 3.0 Min. 55% z: student ,W.ykonal sprav.VOZ(.ianla zZ vys.zystklch éwiczen
laboratoryjnych, czesciowo samodzielnie, a czeSciowo w zespole.

NA OCENE 3.5 Min. 64% 2: student ’w.ykonal sprav.VOZ('iama z v/vs.zystklch éwiczen
laboratoryjnych, czesciowo samodzielnie, a czeSciowo w zespole.

NA OCENE 4.0 Min. 73% : student ,W.ykonal sprav.voz<.ianla z V’VS'Z}/StkICh éwiczen
laboratoryjnych, czesciowo samodzielnie, a cze$ciowo w zespole.

NA OCENE 4.5 Min. 82% z: student wykonal sprawozdania z wszystkich ¢wiczen

laboratoryjnych, czeciowo samodzielnie, a cze$ciowo w zespole.

NA OCENE 5.0

Min. 91% z: student wykonal sprawozdania z wszystkich ¢wiczen
laboratoryjnych, czesciowo samodzielnie, a czeSciowo w zespole.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT Do SZCZEGOL,O_ CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 AiR-1-W10 Cel 1 Wi W\2N§V3 Wi N1 N4 F2 F3 P1
AiR-1-W06 L1L2L3L4L5
EK2 AR-L-W10 Cel 1 W4 W5 N1 N2 N3 N4 F1 F2 P1
AiR-1-U2
EK3 AiR-1-U3 Cel 1 L1 L2L3L4L5 N2 N3 N4 F1 P1
EK4 AiR-1-S5 Cel 1 L1L2L3L4L5 N2 N3 F1 P1
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11 WYKAZ LITERATURY
LITERATURA PODSTAWOWA

[2 | AutorHeimann B., Gerth W., Popp K. — Mechatronika, Komponenty metody przyktady, Warszawa, 2001,
PWN

[3 | Praca zbiorowa pod redakcja Jana Szlagowskiego — Automatyzacja pracy maszyn roboczych, Warszawa,
2010, WKL,

[4 | Borkowski W., Konopka S., Prochowski L. — Dynamika maszyn roboczych, Warszawa, 1996, WNT
LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 ] Szydelski Z. — Naped i sterowanie hydrauliczne, Warszawa, 199, WKL

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz., prof. PK Janusz, Piotr Pobedza (kontakt: janusz.pobedza®@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)
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